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Jelek és Rendszerek
Tesztvizsga (B) � 100 kérdés

(c) Aradi Attila 2026

Jelek és Rendszerek tananyag

Név:

Neptun-kód:

Dátum:

Pontszám: /100

Útmutató: Minden kérdéshez 6 válaszlehet®ség tartozik (a�f), amelyek közül pontosan egy
helyes. A helyesnek vélt választ karikázza be! Javítás nem megengedett. Megoldókulcs a doku-
mentum végén.

I. Jelek tulajdonságai, alapjelek

1. Az x(t) = t2 jel szimmetriája:

a) páratlan b) páros c) sem páros, sem páratlan
d) periodikus e) komplex f) anti-szimmetrikus

2. Melyik jel teljesítményjel?

a) e−tu(t) b) te−tu(t) c) 3 cos(5t)

d) e−|t| e) δ(t) f) e−2t sin(t)u(t)

3. A δ(t− 3) impulzus szitálási tulajdonsága:
∫∞
−∞ x(t) δ(t− 3) dt =

a) x(0) b) x(−3) c) 0
d) x(3) e) 3x(0) f) δ(3)

4. Az x(t) = u(t)− u(t− 2) jel energiája:

a) ∞ b) 1 c) 2
d) 4 e) 1/2 f) 0

5. Az x(t) = cos(6πt) + sin(10πt) alapfrekvenciája:

a) 3 Hz b) 5 Hz c) 1 Hz
d) 2 Hz e) 15 Hz f) 8 Hz

6. Az alábbi ábrán látható jel analítikus alakja:

t

x(t)

0 T

A

a) x(t) = Au(t)
b) x(t) = A

T t [u(t)− u(t− T ) ]
c) x(t) = A rect(t/T )
d) x(t) = Ae−t/T u(t)
e) x(t) = A tu(t)
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f) x(t) = Aδ(t− T )

7. Minden jel felbontható páros és páratlan részre: xe(t) =

a) x(t) + x(−t) b) x(t)+x(−t)
2 c) x(t)− x(−t)

d) x(t)−x(−t)
2 e) x(t) · x(−t) f) |x(t)|

8. A sinc2(t) függvény Fourier-transzformáltja milyen alakú?

a) sinc(ω) b) rect(ω) c) háromszög (tri)
d) Gauss e) δ(ω) f) 1/ω2

9. x(t) = 3ej(4t+π/3) jelnek mekkora az amplitúdója?

a) ejπ/3 b) 4 c) 3
d) π/3 e) 12 f) 3e

10. Melyik állítás igaz a rect(t) jelre?

a)
∫∞
−∞ rect(t) dt = 2 b) energ. = ∞ c)

∫∞
−∞ rect(t) dt = 1

d) páratlan e) nincs FT-je f) komplex érték¶

11. Melyik NEM determinisztikus jel?

a) cos(t) b) e−tu(t) c) fehér zaj
d) t2 e) δ(t) f) sgn(t)

12. Az alábbi ábra melyik alapjelet mutatja?

t

x(t)

+1

−1

a) u(t) b) δ(t) c) sgn(t)
d) rect(t) e) |t| f) cos(πt)

13. Ha x(t) valós és páratlan jel, akkor x(0) =

a) 1 b) −1 c) tetsz®leges
d) 0 e) ∞ f) nem de�niált

14. A δ′(t) (Dirac-derivált) szitálási tulajdonsága:
∫∞
−∞ x(t)δ′(t) dt =

a) x(0) b) x′(0) c) −x′(0)
d) 0 e) δ(0) f) x(0) + x′(0)

II. LTI rendszerek, konvolúció

15. Az y(t) = |x(t)| rendszer:
a) lineáris b) LTI c) nemlineáris
d) id®ben változó e) kauzális LTI f) instabil

16. Az y(t) = x(2t) (id®skálázás) rendszer:

a) LTI b) lineáris, de NEM id®invariáns c) nemlineáris
d) id®invariáns, de nemlin. e) stabil LTI f) mindig kauzális

17. Az y(t) =
∫ t
−∞ x(τ) dτ (integrátor) rendszer:

2/12



Jelek és Rendszerek � Tesztvizsga (B) (c) Aradi Attila 2026

a) nemlineáris b) id®ben változó c) LTI és kauzális
d) LTI, de NEM BIBO-stabil e) nemkauzális f) csak diszkrétben létezik

18. Ha h(t) = δ(t)− δ(t− T ), az LTI rendszer kimenete:

a) x(t) + x(t− T ) b) x(t) · x(t− T ) c) x(t)− x(t− T )
d) x(t)/x(t− T ) e) x(T ) f) 2x(t)

19. Az x(t) ∗ u(t) konvolúció eredménye:

a) x′(t) b)
∫ t
−∞ x(τ)dτ c) x(t) · u(t)

d) x(0) · u(t) e) δ(t) f) x(t)− x(0)

20. A konvolúció disztributív: x ∗ (h1 + h2) =

a) (x ∗ h1) + (x ∗ h2) b) (x ∗ h1) · (x ∗ h2) c) x ∗ (h1 · h2)
d) (x+ h1) ∗ (x+ h2) e) x ∗ h1 − x ∗ h2 f) nem igaz

21. Három LTI rendszer sorba kapcsolása (asszociativitás): (h1 ∗ h2) ∗ h3 =
a) h1 + h2 + h3 b) h1 ∗ (h2 + h3) c) h1 ∗ (h2 ∗ h3)
d) (h1 + h2) ∗ h3 e) h1 · h2 · h3 f) nem igaz

22. Az alábbi blokkvázlatban az ered® átvitel H(s):

H1

H2

y+x

a) H1 ·H2 b) H1 −H2 c) H1/(1 +H1H2)
d) H1 +H2 e) H1 ∗H2 f) 1/(H1 +H2)

23. Visszacsatolt rendszer (ún. zárt hurók) átvitele: G el®re, F visszacsatolás (negatív):

a) G+ F b) G · F c) G/(1 +GF )
d) G/(1−GF ) e) 1/(G+ F ) f) GF/(1 +G)

24. Ha h[k] = aku[k], |a| < 1, a diszkrét rendszer ugrásválasza s[k] =

a) ak+1u[k] b) 1
1−a(1− ak+1)u[k] c) δ[k]− ak

d) k · aku[k] e) a
1−au[k] f) (1− a)ku[k]

25. Az LTI rendszer ugrásválasza és impulzusválasza közötti kapcsolat:

a) s(t) = h′(t) b) h(t) = s′(t) c) s(t) = h(t) ∗ u(t)
d) h(t) = s(t) + δ(t) e) s(t) = h(t) · u(t) f) s(t) = h2(t)

26. Melyik rendszer nem invariáns id®ben?

a) y(t) = 3x(t− 2) b) y(t) = 5x(t) c) y(t) = cos(2πt) · x(t)
d) y(t) = x(t) ∗ e−tu(t) e) y(t) =

∫ t
−∞ x(τ)dτ f) y(t) = x(t) + x(t− 1)

27. Az alábbi impulzusválaszú rendszer stabil?

t

h(t)

A
h(t) = Ae−αtu(t)

α > 0

a) nem, mert h(0) ̸= 0 b) nem, mert nem periodikus c) igen, mert
∫
|h| < ∞

d) nem eldönthet® e) nem, mert kauzális f) igen, mert h(t) > 0
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III. Fourier-sor

28. A T periódusú jel komplex Fourier-sor alakja:

a)
∑

k ak cos(kω0t) b)
∑∞

k=−∞ cke
jkω0t c)

∫∞
−∞X(ω)ejωtdω

d)
∑

k ckz
−k e) c0 + c1e

jω0t f)
∏

k(1 + cke
jkω0t)

29. Ha az x(t) jel valós, a komplex együtthatókra teljesül:

a) ck = c−k b) ck = −c−k c) c−k = c∗k (konjugált)
d) |ck| = |ck+1| e) ck mindig valós f) ck = 0, k < 0

30. Az x(t) = A cos(ω0t) Fourier-sor együtthatói:

a) c0 = A, többi 0 b) c1 = A, c−1 = A c) c1 = A/2, c−1 = A/2, többi 0
d) c1 = A, többi 0 e) c0 = A/2, c1 = A/2 f) ck = A/k

31. Ha x(t) félhullám-szimmetriájú ÉS páratlan, a Fourier-sora:

a) a0+ páros koszinuszok b) csak páratlan szinuszok c) minden harmonikus
d) DC + páratlan koszinuszok e) csak c0 f) nem létezik

32. Az alábbi háromszögjel Fourier-sora milyen ütemben cseng le?

t

x(t)
A

T/2−T/2

a) ∼ 1/k (lassú) b) ∼ 1/k2 (gyors) c) ∼ 1/k3

d) ∼ e−k e) nem cseng le f) ∼ (−1)k/k

33. A ck spektrum a vonalspektrum. A vonalak távolsága:

a) ω0 = 2π/T b) T c) 2π
d) 1/T 2 e) π/T f) fs

34. A DC tag (c0) kiszámítása:

a) c0 = x(0) b) c0 =
1
T

∫
T x(t) dt c) c0 = maxx(t)

d) c0 =
∫
T |x(t)|2dt e) c0 = T · x(0) f) c0 = x(T )

35. A Fourier-sor konvergenciája a diszkontinuitásnál az ugrás mekkora hányadáig csúcsosodik (Gibbs)?

a) 0% b) ≈ 50% c) ≈ 9%
d) ≈ 25% e) 100% f) ≈ 1%

36. Ha egy x(t) jel negyedhullám-szimmetriájú (és páros), a Fourier-sor integrálját elég:

a) [0, T ]-n b) [0, T/2]-n c) [0, T/4]-n
d) [−T, T ]-n e) [−T/2, T/2]-n f) [0, 2T ]-n

37. Ha x(t) periódusa T , és y(t) = x(t− t0), a Fourier-együtthatók hogyan változnak?

a) |ck| változik, fázis nem b) |ck| és fázis is változik c) |ck| NEM változik, fázis igen
d) ck mind nullára változik e) nincs hatás f) c0 változik, többi nem

38. Az átlagteljesítmény a Fourier-együtthatókból: P =

a)
∑

k ck b) |c0| c)
∑∞

k=−∞ |ck|2
d) |c1|2 + |c−1|2 e)

∑
k |ck| f) c20/2

39. Melyik jel Fourier-sora tartalmaz véges számú tagot?
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a) négyszögjel b) háromszögjel c) f¶részjel
d) cos(ω0t) + sin(2ω0t) e) Dirac-fés¶ f) impulzussorozat

IV. Fourier-transzformáció

40. x(t) = e−atu(t), a > 0 Fourier-transzformáltja:

a) a/(a2 + ω2) b) 1/(a+ jω) c) 1/(a− jω)
d) a/(jω) e) e−aω f) 1/(a2 + ω2)

41. Mi a cos(ω0t) Fourier-transzformáltja?

a) 2πδ(ω) b) π[δ(ω − ω0) + δ(ω + ω0)] c) 1/(jω + ω0)
d) sinc(ω − ω0) e) ω0/(s

2 + ω2
0) f) 2πδ(ω − ω0)

42. Az id®beli skálázás x(at), a > 0 Fourier-transzformáltja:

a) aX(jω/a) b) 1
aX(jω/a) c) X(jaω)

d) aX(jaω) e) X(jω)/a2 f) X(jω − a)

43. A frekvenciatolás (modulációs) tétel: x(t)ejω0t ↔
a) X(jω) · ejω0 b) X(j(ω − ω0)) c) X(jω + ω0)
d) X(jω) + ω0 e) ω0X(jω) f) X(jω/ω0)

44. Ha X(jω) valós és páros, akkor x(t):

a) komplex b) valós és páratlan c) valós és páros
d) képzetes és páros e) nem létezik f) periodikus

45. F{x(t) ∗ h(t)} =

a) X +H b) X −H c) X ·H
d) X/H e) (X ∗H)/(2π) f) |X| · |H|

46. F{x(t) · h(t)} =

a) X ·H b) (X ∗H)/(2π) c) X +H
d) X ∗H e) X/H f) |XH|

47. Az alábbi |X(jω)| spektrum milyen sz¶r®höz tartozik?

ω

|X|

ωc−ωc

a) alulátereszt® b) sávátereszt® c) sávzáró
d) felülátereszt® e) allpass f) Hilbert

48. A dualitási tétel: ha x(t) ↔ X(jω), akkor X(jt) ↔
a) x(ω) b) x(−ω) c) 2π x(−ω)
d) x(ω)/2π e) X(jω) f) x∗(ω)

49. Az e−a|t| jel sávszélessége (3 dB) arányos:

a) 1/a-val b) a-val c) a2-tel
d)

√
a-val e) 1/a2-tel f) πa-val

50. x(t) valós jel esetén |X(jω)| szimmetriája:

a) páratlan b) páros c) nincs szimmetria
d) anti-szimmetrikus e) hermitikus f) periodikus

5/12



Jelek és Rendszerek � Tesztvizsga (B) (c) Aradi Attila 2026

51. A sgn(t) el®jelfüggvény Fourier-transzformáltja:

a) πδ(ω) b) 1/(jω) c) 2/(jω)
d) jω e) δ(ω) f) 1/ω2

52. A konvolúció a frekvenciatartományban szorzássá válik. Ez miért hasznos?

a) mert a szorzás numerikusan gyorsabb (O(N logN) az FFT-vel)
b) mert a konvolúció nem de�niált id®ben
c) mert a Fourier mindig egész számot ad
d) mert a szorzás pontosabb
e) mert a konvolúció nemlineáris m¶velet
f) mert a Fourier invertálhatatlan

53. x(t) = δ(t− 2) + δ(t+ 2) Fourier-transzformáltja:

a) 2 b) 2 cos(2ω) c) 2j sin(2ω)
d) e−2jω e) 4πδ(ω) f) δ(ω − 2) + δ(ω + 2)

54. Az ideális alulátereszt® sz¶r® impulzusválasza:

a) δ(t) b) rect(t) c) sinc típusú
d) e−atu(t) e) cos(ωct) f) u(t)

V. Laplace-transzformáció

55. L{tnu(t)} =

a) n/s b) 1/sn c) n!/sn+1

d) sn e) n/s2 f) 1/(s+ n)

56. L{e−at cos(ω0t)u(t)} =

a) s
s2+ω2

0
b) ω0

(s+a)2+ω2
0

c) s+a
(s+a)2+ω2

0

d) 1
s+a+jω0

e) a
s2+ω2

0
f) s

(s+a)2

57. A frekvenciatolási tétel Laplace-ban: e−atx(t) ↔
a) X(s− a) b) X(s+ a) c) X(s) · e−a

d) X(s)/a e) X(as) f) aX(s)

58. Hányszoros pólus esetén 1
(s+a)2

↔

a) e−atu(t) b) t e−atu(t) c) t2e−atu(t)
d) 1

2 t
2e−atu(t) e) (1 + at)e−atu(t) f) a e−atu(t)

59. Az alábbi pólus-zérus diagram stabilis rendszert mutat?

σ

jω

×

×

×

0.5 + 2j

0.5− 2j

−2

a) igen, mindhárom bal félsík b) nem, van jobb félsíkbeli pólus c) marginálisan stabil
d) igen, mert 3 pólus van e) nem eldönthet® f) igen, mert van bal félsíki is

60. Az inverz Laplace-transzformáció a parcilis törtekre bontáson alapul. 3s+5
(s+1)(s+2) esetén az (s+ 1)

taghoz tartozó rezidúum:
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a) 3 b) −2 c) 2
d) 5 e) 1 f) −1

61. H(s) = 10
s2+3s+2

pólusai:

a) s = −1, s = −2 b) s = 1, s = 2 c) s = −1± j
d) s = −3, s = −2 e) s = 0, s = −3 f) s = −1, s = 2

62. H(s) = s+3
s2+4s+13

pólusai:

a) −2± j3 b) −4± j13 c) 2± j3
d) −3 e) −2± j9 f) −4,−13

63. L{x(t− t0) · u(t− t0)} =

a) e−st0X(s) b) est0X(s) c) X(s− t0)
d) X(s)/t0 e) t0 ·X(s) f) X(s) + e−st0

64. A konvolúciós tétel Laplace-ban: L{x(t) ∗ h(t)} =

a) X(s) +H(s) b) X(s) ·H(s) c) X(s)/H(s)
d) X(s) ∗H(s) e) X(s)−H(s) f) [X(s)]2

65. Ha H(s) = s
(s+1)(s+3) és a bemenet u(t), a kimeneti végérték:

a) 1 b) ∞ c) 0
d) 1/3 e) 3 f) −1

66. A rendszer rendszáma (order-je) minek felel meg?

a) zérusok számának b) nevel® fokszámának c) pólusok számának
d) er®sítésnek e) id®állandók számának f) fázisnak

67. Az s-sík jω tengelyén |H(jω)| = 1, ∀ω. Milyen rendszer ez?

a) alulátereszt® b) felülátereszt® c) sávátereszt®
d) allpass e) instabil f) ideális er®sít®

68. A minimális fázisú rendszer feltétele:
a) minden pólus a jω-n b) minden zérus és pólus a bal

félsíkon
c) nincsenek zérusok

d) ∠H = 0 e) nincsenek pólusok f) H(0) = 1

VI. Bode-diagram, frekvenciaválasz

69. H(s) = 100
(s+10)(s+100) DC er®sítése (ω = 0):

a) 100 b) 1 c) 0.1
d) 10 e) 0 f) ∞

70. Az alábbi Bode-diagram milyen rendszert mutat?

dB

logω

+20 dB/dek

ωc

a) alulátereszt® b) integrátor c) di�erenciátor
d) felülátereszt® e) allpass f) 2. rend¶ LP
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71. H(s) = K · s+z1
(s+p1)(s+p2)

rendszerben az aszimptotikus meredekség ω → ∞:

a) 0 dB/dek b) −20 dB/dek c) −40 dB/dek
d) +20 dB/dek e) −60 dB/dek f) +40 dB/dek

72. Az els®rend¶ LP 1
1+s/ωc

fázisa ω → ∞ esetén:

a) 0◦ b) −45◦ c) −90◦

d) −180◦ e) +90◦ f) −270◦

73. A másodrend¶ rendszer ζ = 1 esetén (kritikusan csilapított):

a) rezg® b) túllövéssel rendelkezik c) aperitikusan áll be
d) instabil e) oszcillál f) impulzusválasza δ(t)

74. H(jω) fázisa ω = 0-nál egy stabil rendszerben általában:

a) −90◦ b) 0◦ c) −180◦

d) +90◦ e) −45◦ f) tetsz®leges

75. Az 1 + s/ωc tag Bode-amplitúdója ω ≫ ωc felett:

a) −20 dB/dek b) konstans 0 dB c) +20 dB/dek
d) −40 dB/dek e) +40 dB/dek f) 0

76. A fázistartlék (phase margin, PM) de�níciója:

a) |H(jω)| = 1-nél a fázis +180◦-hoz képest
b) |H(jω)| = 0dB-nél a fázistól −180◦-ot levonva
c) ∠H(jωgc) + 180◦, ahol |H(jωgc)| = 1
d) |H|max

e) 180◦ mindig
f) ∠H(0)

77. Nyquist-diagram: a H(jω) görbe a komplex síkon. Stabil a zárt rendszer, ha a (−1, 0) ponttot:

a) nem kerüli meg b) megkerüli egyszer c) megkerüli kétszer
d) átmegy rajta e) bármennyiszer megkerüli f) nincs köze a stabilitáshoz

78. Dekád és oktáv kapcsolata: −20 dB/dekád ≈
a) −3 dB/oktáv b) −6 dB/oktáv c) −10 dB/oktáv
d) −12 dB/oktáv e) −20 dB/oktáv f) −40 dB/oktáv

79. Ha |H(jω0)| = 0.01, ez dB-ben:

a) −20 dB b) −40 dB c) −60 dB
d) −80 dB e) −100 dB f) −10 dB

80. H(s) = s
s+ωc

DC er®sítése (ω = 0):

a) 1 b) ωc c) 0
d) ∞ e) −1 f) 1/ωc

VII. z-transzformáció, mintavételezés

81. A z = esTs leképezésben az s-sík jω tengelye a z-síkon:

a) a valós tengely b) a képzetes tengely c) az egységkör
d) az origó e) egy egyenes f) a negatív valós féltengely

82. x[k] = aku[k], |a| < 1 z-transzformáltja:

a) z/(z + a) b) z/(z − a) c) 1/(z − a)
d) a/(z − a) e) z/(z − a)2 f) (z − a)/z
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83. A z-tartományban a késleltetés x[k − 1] ↔
a) zX(z) b) z−1X(z) c) X(z)− x[0]
d) X(z)/z e) X(z − 1) f) X(z) + z−1

84. Az FFT (Fast Fourier Transform) komplexitása N pontra:

a) O(N) b) O(N2) c) O(N logN)
d) O(N3) e) O(logN) f) O(2N )

85. Az alábbi z-sík pólus-zérus diagram milyen sz¶r®t mutat?

Re

Im

zérus

a) IIR (csak pólusok) b) FIR (csak zérusok) c) allpass
d) instabil IIR e) nincs információ f) PID szabályozó

86. A bilineáris transzformáció (s → z leképezés) tulajdonsága:

a) s = 2
Ts

z−1
z+1 b) s = Tsz c) s = z−1

d) s = ln(z) e) s = (z − 1)/Ts f) z = esTs pontosan

87. A bilineáris transzformáció miért jobb mint az impulzus-invariáns módszer?

a) nincs aliasing (a bal félsík az egységkörön belülre képez®dik)
b) egyszer¶bb
c) kevesebb számítás
d) pontosabb átvitel ω → ∞-ben
e) nem kell mintavételezni
f) nem torzítja a frekvenciát

88. A zérus rend¶ tartó (ZOH) hatása a frekvenciatartományban:

a) ideális LP sz¶r® b) sinc alakú burkoló c) Gauss-burkoló
d) nincs hatása e) δ alakú f) exponenciális csillapítás

89. Az átlapoládás (aliasing) elkerülésére a mintavételezés el®tt alkalmazunk:

a) felülátereszt®t b) anti-aliasing alulátereszt®t c) er®sít®t
d) di�erenciátort e) sávátereszt®t f) integrátort

90. X(z) = z
(z−0.5)(z+0.8) hány pólusa van?

a) 1 b) 2 c) 3
d) 0 e) 4 f) nem meghatározható

91. A diszkrét Fourier-transzformáció (DFT) az N pontos jelb®l milyen spektrumot ad?

a) folytonos b) N diszkrét frekvenciapontot c) végtelen felbontásút
d) 2N pontot e) N/2 pontot f) N2 pontot

VIII. Vegyes, alkalmazások

92. A Hilbert-transzformáció mit csinál?
a) 90◦-kal tolja a fázist b) megduplázza a frekvenciát c) id®tükröz
d) amplitúdót módosít e) DC-t távolít el f) derivál
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93. Melyik igaz az analitikus jelre xa(t) = x(t) + jx̂(t)?

a) spektruma kétoldali b) spektruma egyoldali (csak
ω > 0)

c) valós érték¶

d) periodikus e) nincsen Fourier-
transzformáltja

f) |xa| konstans

94. Az autokorrelációs függvény maximumának helye:

a) τ = 1 b) τ = T c) τ = 0
d) τ = ∞ e) τ = −1 f) τ = π

95. A Wiener�Hincsin-tétel összeköti:

a) az energiát és a fázist
b) az autokorrrelációt és a teljesítmény-spektrális s¶r¶séget
c) a Laplace- és z-transzformációt
d) a konvolúciót és a korrelációt
e) a mintavételhezést és a kvantálást
f) a Gibbs-jelenséget és a Parseval-tételt

96. A kauzalitás a Fourier-transzformációban milyen következménnyel jár?

a) |X(jω)| és ∠X(jω) függetlenek
b) X(jω) valós
c) Re{X} és Im{X} Hilbert-transzformált párok
d) X(jω) = 0, ω < 0
e) |X| konstans
f) a fázis mindig 0

97. A korreláció és a konvolúció közötti kapcsolat:

a) Rxy(τ) = x(τ) ∗ y(τ) b) Rxy(τ) = x(τ) ∗ y(−τ) c) Rxy = x · y
d) Rxy = x+ y e) Rxy = x/y f) nincs kapcsolat

98. Az ideális mintavételezés matematikai modellje:

a) szorzás u(t)-vel b) szorzás Dirac-fés¶vel c) konvolúció δ(t)-vel
d) LP sz¶rés e) deriválás f) integrálás

99. A kvantálási zaj teljesítménye n bites kvantálónál arányos:

a) 2n-nel b) 2−2n-nel c) n2-tel
d) 1/n-nel e) n-nel f) 22n-nel

100. Egy N pontos DFT-n alapuló spektrálanalízisben a maximális detektálható frekvencia:

a) fs b) fs/2 c) N · fs
d) fs/N e) 2fs f) N/2
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Megoldókulcs
Tesztvizsga (B) � 100 kérdés

1. b)

2. c)

3. d)

4. c)

5. c)

6. b)

7. b)

8. c)

9. c)

10. c)

11. c)

12. c)

13. d)

14. c)

15. c)

16. b)

17. d)

18. c)

19. b)

20. a)

21. c)

22. d)

23. c)

24. b)

25. c)

26. c)

27. c)

28. b)

29. c)

30. c)

31. b)

32. b)

33. a)

34. b)

35. c)

36. c)

37. c)

38. c)

39. d)

40. b)

41. b)

42. b)

43. b)

44. c)

45. c)

46. b)

47. d)

48. c)

49. b)

50. b)

51. c)

52. a)

53. b)

54. c)

55. c)

56. c)

57. b)

58. b)

59. b)

60. c)

61. a)

62. a)

63. a)

64. b)

65. c)

66. c)

67. d)

68. b)

69. c)

70. d)

71. b)

72. c)

73. c)

74. b)

75. c)

76. c)

77. a)

78. b)

79. b)

80. c)

81. c)

82. b)

83. b)

84. c)

85. b)

86. a)

87. a)

88. b)

89. b)

90. b)

91. b)

92. a)

93. b)

94. c)

95. b)

96. c)

97. b)

98. b)

99. b)

100. b)
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
b c d c c b b c c c

11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
c c d c c b d c b a

21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
c d c b c c c b c c

31 32 33 34 35 36 37 38 39 40
b b a b c c c c d b

41 42 43 44 45 46 47 48 49 50
b b b c c b d c b b

51 52 53 54 55 56 57 58 59 60
c a b c c c b b b c

61 62 63 64 65 66 67 68 69 70
a a a b c c d b c b

71 72 73 74 75 76 77 78 79 80
b c c b c c a b b c

81 82 83 84 85 86 87 88 89 90
c b b c b a a b b b

91 92 93 94 95 96 97 98 99 100
b a b c b c b b b b

Jelek és Rendszerek tesztvizsga (B) � (c) Aradi Attila 2026

12/12


